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实 验 守 则 
 

1． 按时进入实验室，不得无故迟到或擅自离退。 

2． 进入实验室，应保持安静和整洁，不得喧哗、打闹、吸烟、随地吐

痰及乱扔纸片等杂物。 

3． 课前应认真预习本次实验内容及有关仪器设备介绍，基本了解实验

基本原理，明确实验要求。 

4． 认真听取指导教师对仪器及设备的构造、基本原理、实验要求、注

意事项等的讲解。 

5． 爱护仪器设备，细心操作，注意安全，不得乱动与本实验无关的仪

器设备。如有不遵守纪律或操作规程而造成事故者，应追究其责任，

并作相应处理。实验中如发生意外或异常现象，应立即向指导教师

报告，采取安全措施。实验过程中，仔细观察各种现象，并如实记

录实验数据。每个实验小组的实验记录需经指导教师检查签字后方

可结束实验。 

6． 要有文明作风和良好的实验习惯。实验结束后，应将所用的仪器及

设备恢复为初始状态，将所用的量具、工具等整理好，收拾好桌凳，

做好清洁工作。破坏的试件，不要随便乱扔，将其放在指定的木箱

里，未经教师许可不得擅自带离实验室。 

7． 实验报告是处理实验结果的总结资料，是考核学生实验成绩的主要

依据之一，必须认真独立完成，课后一周内送交指导教师批阅。 
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                                    _____________ 

实验日期_____________          教师签字_____________ 

同 组 者_____________          审批日期_____________ 

实验名称：      工程结构内力测量 

 

一、实验目的： 

 

1.通过对焊接、铆接等不同连接方式的工程结构施加载荷，测量出各构件所受的内

力值，并与相应材料与尺寸的理想桁架杆件内力的理论计算值进行分析比较，加深对

实际工程结构力学建模合理性的认识。 

2.了解电阻应变测量的基本方法。  

 

二、测量对象与实验仪器设备： 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

三、测量系统框图 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

成  绩
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四、实验原理（简述）： 

 

 

 

 

 

五、实验结果： 

1：测量结果记录 

 

焊接： 

        
       杆号 
载荷 

1 2 3 4 5 6 7 8 

F1=140kgf 

        

F2=280kgf 

        

 

铆接： 

 
       杆号 
载荷 

1 2 3 4 5 6 7 8 

F1=140kgf 

        

F2=280kgf 

        

 

                    教师签字： 
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2：数据分析（理论计算结果与实验结果对比） 

 

 

3、结果分析及结论（包含对误差产生的原因分析） 

 

 

 

 

内力（N） 

焊接 铆接 杆号 
载荷 
（N） 

理论值 
实验值 相对误差 实验值 相对误差 

      
1 

      

      
2 

      

      

3 
      

      

4 
      

      

5 
      

      

6 
      

      

7 
      

      

8 
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六、讨论题 

从实际模型和理论模型的结构特点、约束情况、承载方式等角度论述桁架理论建

模的合理性。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

七、小结（结论、心得、建议等） 
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                                     _____________ 

实验日期_____________           教师签字_____________ 

同 组 者_____________           审批日期_____________ 

实验名称：  往复机械位移、速度、加速度的测量 

 

一、实验目的 

1.测量往复式压缩机活塞往复运动的位移、速度、加速度及其变化规律。 

2.了解并掌握工程中常用的压电式传感器的特性与测量方法。 

3.了解光电式编码器的特性。 

 

二、测量对象与实验仪器设备 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

三、测量系统框图 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

成  绩
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四、测量结果 

 

 

 

教师签字： 

 

五、结果分析 

 

速度 
2

minmax vv −  加速度 
2

minmax aa −  
频率 f 

（Hz） 

转速 n 

(r/min) 2
minmax xxr −

=  

ωr  实验值 相对误差 2ωr  实验值 相对误差

         

         

         

 

六、心得体会 

 

 

频率 f 

（Hz） 

转速 n 

(r/min)

xmax 

(m) 

xmin 

(m) 

vmax 

(m/s) 

vmin 

(m/s) 

amax 

(m/s
2
) 

amin 

(m/s
2
) 
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               _____________ 

实验日期_____________           教师签字_____________ 

同 组 者_____________           审批日期_____________ 

实验名称： 旋转机械转速、角速度及转轴横向位移测量 

 

一、实验目的 

(1) 测量旋转机械旋转运动的转速、角速度及转轴横向位移。 

(2) 了解涡流传感器的特性。 

(3) 了解光电式编码器的特性。 

 

二、测量对象与实验仪器设备 

 

 

 

 

 

 

 

 

三、、测量系统框图 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

成  绩
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四、测量结果及分析 

角速度 

（rad/s） 
转轴横向位移（m） 

测量转速 

(r/min)  

60
2 nπω =  实验值 相对误差 ymin ymax 

幅值

（mm） 

       

       

       

 

教师签字： 

 

六、心得体会 
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                                     _____________ 

实验日期_____________           教师签字_____________ 

同 组 者_____________           审批日期_____________ 

实验名称： 旋转机械轴承座附加动反力的测量 

一、实验目的 

(1) 测量旋转机械轴承座动反力。 

(2) 了解并掌握用压电式力传感器测量动态力的一般方法。 

(3) 通过加载偏心质量，定性判定双盘转子的偏心位置，并了解转子动平衡的概念。 

 

二、测量对象与实验仪器设备 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

三、测量系统框图 

 

 

 

 

 

成  绩
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四、测量结果 

 

教师签字： 

 

六、结果分析 

 

 

 

 

 

 

 

 

加偏心质量位置 加偏心质量位置 

左盘（°） 右盘（°） 

轴承座 

动反力（N） 左盘（°） 右盘（°） 

轴承座 

动反力（N）

      

      

      

      

      

      

      

      

      


